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Gamme de moteurs hydrauliques a pistons sphériques

= Cylindrée 5 cm3/tr- norme CETOP
= Cylindrées de 12 a 180 cm®tr- norme 1SO
= Pour applications fixes et mobiles

MA

= Norme SAE
= Cylindrées de 10 a 250 cm?/tr
= Pour applications fixes et mobiles

MSI

= Norme ISO - semi-intégré
= Cylindrées de 28 a 180 cm?®/tr
= Pour applications moto-réducteur

Options

Options
Accessoires




Applications & rendements

» Principales applications

Ce sont les applications qui nécessitent un couple important dans un trés faible encombrement.

Le moteur hydraulique est irremplagable pour assurer des mouvements de rotation la ou :
= Les solutions mécaniques deviennent complexes, voire impossibles.

= |es ambiances présentent des risques d’explosion.
= |es zones de températures sont peu compatibles avec les solutions traditionnelles.

» Exemples pratiques d’emploi de moteurs hydrauliques

Machine de débroussaillage : entrainement du rotor de broyage des végétaux, solution mécanique trop complexe, sinon impossible.
= Déchargement de matériaux en poudre : entrainement d’'un compresseur d’air.

Entrainement des chenilles de translation sur machines T.P. (montage du moteur sur réduction).

= Entrainement de treuils industriels ou maritimes.

= Entrainement de ventilateurs...

RENDEMENTS DES MOTEURS SERIES M/ MA / MSI

N moteur = 1000 tr/mn
Huile ISO46 a 25 °C
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s Rendement global Cette courbe est donnée a titre indicatif ;
Rendement volumétrique pour plus de précisions, contacter notre Service

Technique.



Définition & points forts

» Définition de la fonction du moteur hydraulique
Le moteur hydraulique est un organe qui transforme un débit en vitesse de rotation et une pression en couple de fonctionnement.

La vitesse de rotation du moteur est proportionnelle au débit qui I'alimente.
Le couple délivré par le moteur est proportionnel a la pression qu'il supporte.

+)

» Points forts des moteurs LEDUC
Un savoir-faire et des matériaux de haute qualité. Les choix de conception présentés ci-dessous, garantissent la fiabilité et la longue durée de vie

des moteurs LEDUC.
Pas d’engrenage de synchronisation
Un choix de roulements ——— entre le plateau et le barillet du moteur,
a capacité améliorée, ce qui réduit sensiblement le niveau sonore du moteur.
gage d'une grande
durée de vie.

Une construction

a7 pistons permettant
une trés grande régularité
de fonctionnement et

un couple trés constant.

Une étanchéité adaptée pour
contréler les contre-pressions
du circuit de retour des drains du moteur.

Une alimentation des tétes de pistons
en haute pression réduit le frottement,
I'échauffement et I'usure du moteur.

Une construction centrant automatiquement le barillet,
évite ainsi toutes contraintes radiales nuisibles

Une liaison irréversible des tétes de pistons X . :
ala durée de vie du moteur.

sur 'arbre du moteur évite tout risque de séparation
et renforce la durée de vie du moteur.




Conditions d’utilisation

» Préparation du moteur

Avant la mise en route, les moteurs hydrauliques doivent étre
impérativement mis en huile.

» Fluide hydraulique

Les moteurs LEDUC sont construits pour étre alimentés en fluides
hydrauliques d’origine minérale type HLVP. L'emploi d’autres fluides
est possible et peut imposer une adaptation du moteur, consulter
notre Service Technique.

La température du fluide dans le moteur ne doit pas dépasser 90°C.

Viscosité recommandée :
= Optimale : de 15 a 400 cSt,

= Maximale : de 5 a 1600 cSt.
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» Filtration du fluide hydraulique

La durée de vie des moteurs dépend étroitement de la qualité du
fluide hydraulique et de son niveau de propreté. Nous recommandons
la propreté minimale suivante :

= Oselon NAS 1638,
= 6 selon SAE 749,
= 20/18/15 selon 1SO 4406.

Pour des fluides a trés hautes températures (de 90 a 115 °C), nous
recommandons un niveau de propeté minimale de 19/17/14, selon
ISO 4406.

> Plages de vitesses de rotation

La vitesse de rotation minimale pour obtenir une rotation continue est
de 200 tr/mn. Cependant, sous certaines conditions, le moteur peut
étre utilisé jusqu'a 50 tr/mn.

La vitesse maximale de rotation est fixée selon les tailles des moteurs.

» Position de montage

Les moteurs LEDUC sont construits pour fonctionner dans toutes les
positions (voir détails en page 8).

» Températures d’utilisation

=  Enstandard, les moteurs LEDUC sont équipés de joints FKM
(Viton ®).
Températures admises : de -25 a 115 °C.

= HYDRO LEDUC propose en option, des joints NBR, pour des
températures de -40 a 80°C.



Conditions d’utilisation

» Sens de rotation

Les moteurs LEDUC sont construits pour tourner indifféremment a droite ou & gauche. Le sens de rotation dépend du mode d'alimentation du moteur.

> Pression de drainage

Le drainage T1 ou T2 du moteur est indispensable car il évite au joint d'étanchéité du nez du moteur d’avoir & supporter des pressions
incompatibles avec ses performances. La pression intérieure maximale supportée dépend de la vitesse de rotation du moteur.
Cependant, les régles suivantes évitent d’avoir des problemes en utilisation :

= Pression maximale interne (P int) quelle que soit la vitesse de rotation : 4 bar ;
=  Pression maximale quelle que soit la vitesse de rotation et en usage court : 5,5 bar ;

= Pression minimale dans le carter du moteur : supérieure a la pression extérieure
(P ext) supportée par le joint d’arbre du moteur.

.




Conditions d’utilisation

» Optimisation de la durée de vie des moteurs

En cas de force radiale sur I'arbre du moteur, le respect de son orientation (selon les schémas ci-dessous) améliore la durée de vie du moteur.

Position de la force radiale

Moteur en rotation Moteur en rotation Moteur susceptible 46
SH SH de rotation recommandée
pression en A pression en B SIH et SH ¢ =23°
Fr optimum Froptimum Fr optimum

» Position de montage des moteurs

Les moteurs LEDUC peuvent s'utiliser quelle que soit la position de montage. En position “arbre vers le haut’, veillez a ce que le carter du
moteur soit entierement rempli de fluide (pour les moteurs M, purger I'air par le raccord T3).
L'orifice T3 n'est disponible que sur la série M (sauf M25 a M41).

<—AP 0.320.5 bar

Dans tous les cas ou le niveau (H) d'installation
du moteur est en position supérieure au
réservoir de retour du drain, s'assurer que le
drain est toujours immergé dans le fluide.

Dans le cas contraire, ajouter un clapet
anti-retour sur le drain selon le schéma : : v




Détermination

» Détermination d’un moteur hydraulique

Unités et symboles de mesure a utiliser :

N = Vitesse de rotation en tours par minute (tr/min)

C = Couple en Newton métre (N.m)

AP = Différence de pression (en bar) entre I'entrée et la sortie du moteur hydraulique (A et B)
Cy  =Cylindrée en cm3/tr

Q = Débit en litres par minute (I/min)

n = Rendement (%)

1. Couple transmis par le moteur hydraulique

Cy x AP

= Cth
20 1

Le couple théorique est égal a
Le couple C = Ct x nmoteur

Exemple : un moteur de 50 cm?¥/tr de cylindrée (Cy) sous un AP de 250 bar délivrera un couple théorique de 200 N.m
Le rendement global moyen du moteur est de 90% ce qui donne un couple réel = 180 N.m

2. Vitesse de rotation du moteur hydraulique

La vitesse de rotation du moteur hydraulique dépend du débit Q qui le traverse et de la cylindrée du moteur hydraulique.

Q

N=C7y

x 1000

» Support technique

Notre Service Technique est a votre disposition pour vous assister dans toutes les phases de détermination d’'un moteur hydraulique.



Détermination

» Exemple pratique

@ Moteur

@ Pompe & cylindrée variable

@ Limiteur de pression

@ Distributeur

MASSE

@ Moteur hydraulique
@ Treuil + charge

Le récepteur (6 (treuil) doit tourner & N = 400 tr/min et fournir un couple réel de 200 N.m.

La pompe hydraulique (2 est capable de fonctionner jusqu’a une pression P de 350 bar.

1. Détermination de la cylindrée du moteur hydraulique

_CyxAP

= ‘oU = 3
Cth 20T d’ou Cy = 35,9 cm®/tr

Dans la gamme LEDUC, choisir un moteur avec une cylindrée de 32 cm®tr ou de 41 cm®/tr.

2. Détermination du débit Q que devra fournir la pompe

NxC
Q=Y
1000
Débit correspondant :

= Moteur 32 cm3/tr, Q = 12,8 I/min
= Moteur 41 cm3/tr, Q = 16,4 I/min




Moteurs série M

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DES MOTEURS DE LA SERIE M

Vitesse Vitesse . Puissance Pre§sion
Tzze Cylindrée maximale maximale Qarg]:;(:kr;;al maé)grrir:]aulg s?axtl)nr:::je
moteur (Et) | e C(fr'/‘;'{r‘]‘)‘ (1) i"‘e"(rt‘ri}:f];;e M mn) 3 [t(k)\(/)v g;ar cont pointe
(bar)
M5 5 8000 8800 40 0,08 28 26,6 400/ 450 44
M 12 12 8000 8800 96 0,19 67 64 400/ 450 53
M 18 18,0 8000 8800 144 0,29 100 96 400/ 450 55
M 25 249 6300 6900 157 0,40 139 104,5 400/ 450 1,5
M 28 21,7 6300 6900 175 0,44 154 116,3 400/ 450 1,5
M 32 32,1 6300 6900 202 0,51 179 134,8 400/ 450 1,5
M 35 348 6300 6900 219 0,55 1925 146 400/ 450 1,5
M 41 411 5600 6200 230 0,65 229 153,4 400/ 450 1,5
M41R (2) 41,1 5000 5500 206 0,65 229 137 400/ 450 18
M 45 454 5000 5500 227 0,72 253 151,3 400/ 450 18
M50 50,3 5000 5500 252 0,80 280 167,6 400/ 450 18
M 63 63 5000 5500 315 1,00 351 210 400/ 450 18
M 80 80,4 4500 5000 362 1,28 448 2412 400 / 450 23
M 90 90 4500 5000 405 1,43 501 270 400/ 450 23
M 108 108,3 4000 4400 433 1,72 603 288,8 400/ 450 23
M 108 R (3) 108,3 3400 4500 368 1,72 603 2454 400/ 450 35
M 125 1254 3400 4500 426 2,00 699 284,2 400/ 450 35
M 160 160 3600 4000 576 2,55 891 384 400/ 450 48,5
M 180 180,6 3600 4000 650 2,87 1006 4334 400/ 450 48,5

(1) Pour des vitesses supérieures, nous consulter.
(2) Le moteur M41R est un moteur de 41 cm¥/tr, dans I'encombrement du M45.
(3) Le moteur M108 R est un moteur de 108 cm?tr, dans I'encombrement du M125.



Moteurs série M

» Contraintes admissibles sur I’arbre des moteurs de la série M

Type de moteur ‘ 5 ‘ 12 ‘ 18 ‘ 25 ‘ 28 ‘ 32 ‘ 35 ‘ 41 ‘ 41R ‘ 45 ‘ 50 ‘ 63 ‘ 80 ‘ 90 ‘ 108 ‘ 108 R ‘ 125 ‘ 160 ‘ 180
Fr N 710 2800 4000 6000 6200 6500 6500 7000 7000 6500 7500 9000 10500 11000 11500 12500 14500 18000 20000
Fa Nibar* 10 15 20 27 28 30 34 40 40 40 40 50 60 67 80 80 86 85 95

Fr : force radiale prise @ mi-longueur de l'arbre.
Fa : force axiale qui tend a faire rentrer I'arbre du moteur.

* pression différentielle entre A et B.
Pour des forces différentes, consulter notre Service Technique.




Configurateur moteurs série M

M A PRI pour définir la référence de votre moteur, complétez les paramétres ci-contre 02, 04, 05, 06,
07, 08, 09 et 10 en fonction des options souhaitées (se référer au tableau ci-dessous).

Moteur

o+ I

Cylindrée

ol | 5 [ 218025 128 [ 32 [ 35 41 J4R| 45 |50 63 80 90 | 108 [f08R] 125 | 160 [ 180 L

Flasque de montage

03 o 4 rous SO 3019-2 A
Arbre
DIN 5480 - | W25 | W25 | W25 | W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | WA4O | W40 | W40 | W45 | W45 | W50 | W50 | WA
o4 cannele - | - | - |w30|W25| W25 W25 | - | — W35 W35 | W35 | W35| — | — | W4D | W40 | W45 | W45 | W2
DIN 6885 @18 |@25|025|@25| @30 @30 @30 @30 — |@30|@30| @30 |@40| @40 | 040|045 @45|@50 | @50 | DA
& clavette - |@20| - |@30|025|025|025| - |@35|035|/@35|@35| - | - | - |@40| - | - | - | D2

Orifices d’alimentation A et B

Inférieure | O - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° LO
g Arrigre | 0 - - - ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° MO
a 0 - - - ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° NO

Latérale
05 1 = - - ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N1
0 = ° ° ° ° ° = ° ° ° ° ° ° ° ° - - - - Qo

8 | Latéral
© 1 - - = ° ° ° = ° ° ° ° ° ° ° ° - = - - Q1

R
Arriere | 0 ° ° ° ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° - - - - | PO
0 = Sans adaptation valve

Drainage T1 et T2 1 = Compatible avec valve de balayage

06 - [ ] [ ) [ ] [ ] [ ) [ ] [} [ ] [ ] [ ) [ ] [ ) [ ] [ ) [ ] [ ) [ ) [ ] Mz
° - - - - - - - - - - - - - - - - - - | G2
Adaptation capteur de vitesse
i Oui ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1
Non ° [ ° [ ° [ ) (] [ ) [ [ ° [ ° ) o ° ° ° ) 0
Capteur de vitesse
1 signal fréquence ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1
1 signal avec ° ° ° ° ° ° . ° . . . . ° . ° ° ° . ° 1P
08 connecteur
2 signaux avec
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o 2P
connecteur
Sans capteur [} ° [} ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° [} ° ° 0
Valves de balayage
Sans ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° sV
4,25 |/min* - - - ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e |VB04
09 -
§ 10 I/min* - - - ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e |VB10
14 1/min* - - - ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e |VB14
Option basse température
Oui (NBR) - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N
10
Non (FKM) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° °
Légende:
o Modéle existant
o Sur demande
— Non disponible

*(Ap = 25 bar)



14 Moteurs série M M 5
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| Flasque CETOP, 2 trous

791

T1: G14" 100

R53

2127 MAXI

| I
| =N

211

\}

@80 -0,046

96 MAXI

i
HR
I
!

150

» Arbre

D 1 Axe @ 18 cylindrique & clavette
AS6x6x32

491hs

40- 3‘50

» Orifices d’alimentation

P O Raccordements taraudages arriéres A et B

o & ‘Yfést
N |
—f B 44<i;£i;%, _
\‘A/
fa =)
2 N2
38
77

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.



Moteurs série M

" %
20 o
155 70,7
82 813 i
12 [ 45
| " T1:M12x15
¥ L 2100
P 14 \
OE I f ~| v
g | \% & 58
w0 - 4
N — S N O
3 il N 2
13 Z
T3 : M8x1
o1 T o
34,2
T2:M12x1,5
P *
» Arbre
W Axe cannelé DIN 5480
W25x1,25x30x18x9g P
48 05
28 -05 |
s] - 1 % /: g
=
‘ 2
D Axe @ 25 cylindrique & clavette DIN 6885 D Axe @ 20 cylindrique a clavette DIN 6885
AS8x7x32 AS 6 x 6 x 32
P Pour M 12 0 e
60 1l uniquement. 0 -G
4035 8 16
\
g3 = s . ~L| \
IS
1
22

» Orifices d’alimentation

Q O Raccordements taraudages latéraux A et B P O Raccordements taraudages arriéres A et B
1234 1433
F .
. .
. | _
NS ~
. N
. N
\\\ % b S é
= Wi VA % -
7>‘\7 Aamsn _
N N
A . 20 .
M22x15 ~ h

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.
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Moteurs série M M 25

118

25
8 107,70 T1: M16x1.5
8
s r 1 - ol 3
= 2 g
IS
2125
3
15
T3 M10x1 \
217
422
—
» Arbre

W

Axe cannelé DIN 5480
W25x1,25x30x18x9g

L Py

M8x1.25
|
o
|
i\
\
035

W

Axe cannelé DIN 5480
W30x2x30x14x9¢g

M10x 15
|
|
\
\
|
|
|
|
@35

22
27

D1

Axe @ 25 cylindrique a clavette DIN 6885
AS8x7 x40

0,015
0,002

28

25101

M8x 1,25

D

Axe @ 30 cylindrique a clavette DIN 6885

AS 8 x 7 x 40

33

0,015
0,002

@30 o

N\l

M10x1,5

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.




Moteurs série M

» Orifices d’alimentation

P 0 Raccordements taraudages arriéres A et B Q O Raccordements taraudages latéraux

M27x2 prof. 16

o~ @ o)
|| E 5 3 o
O 120
1504 - M27x2 prof. 16
1792 ’

M O Raccordements brides arrieres A et B
SAE 1/2" 6000 psi

o1

M 8 prof. 15

N

18,2 i

ERdh4
&

L

| /@1 07,2 7

149
179 ‘

I\ O N 1 Raccordements brides latérales Aet B
ou SAE 1/2" 6000 psi

1 m——

T

/

66,1 /

7
9o

M

1441

%

179

© | A
© | g

120

8 prof. 15
o1

~/

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.
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Moteurs série M M 28 - 32 - 35 - 41

107,70

T1:M16x1,5

0,02
L

0

@100
R

59

15

T3 : M10x1
217

42,20

P

18

884
—
— o1
2 g &
o1

» Arbre

W

Axe cannelé DIN 5480
W30x2x30x14x9¢g

60 20

g
35 -05 |

T

@35

M10x1,5

W

Axe cannelé DIN 5480
W25x1,25x30x18x9g

Sauf M41.

‘
I i
@35

M8x125

E

D

Axe @ 30 cylindrique a clavette DIN 6885
AS 8 x 7 x40

P
75205

0
50 -05 |

33

+0,015

@30 +0002

235

D2

Axe @ 25 cylindrique a clavette DIN 6885
AS 8 x 7 x40

28

Sauf M41.
g
75205
|
50-05 i
8
%
A N
al|=
19

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.




Moteurs série M

» Orifices d’alimentation

M 28 -

32 -

35 - 41

L 0 Raccordements brides inférieures
SAE 1/2" 6000 psi

M8 prof. 15

21 /&7

115

M O Raccordements brides arriéres
SAE 1/2" 6000 psi

©

155,2

o\ ole | o
fedhel

185

M8 prof. 15

N O N 1 Raccordements brides latérales A et B
ou SAE 1/2" 6000 psi

Q O Raccordements taraudages latéraux A et B

149
185.3

120

M27x2 prof. 16

P O Raccordements taraudages arrieres

Merx2prof. 16 (O O

59

112,3

1508 ~

112,3

71,7

120

O O
C o
Y@\ l@
Q @
(©)
0 X4
M27x2 prof. 16

185,5

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.
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Moteurs série M M 41 R - 45 - 50 - 63

32 150
0 118,70 113,14
12 T1:M18x1,5 _ —
‘ ‘ 1
@13,50
pER & : oE
s | &2 N |
2 ~._2160
1
T3:Mid5 || | Y LINO O
2203 4 ] EF—— ]
50,20 e et
T2 : M18x1,5 \j/
P s
> Arbre
W Axe cannelé DIN 5480 W Axe cannelé DIN 5480 Pour M45, M50 et
W30x2x30x14x9¢g W35x2x30x16x9¢g M63 uniquement.
P
67f3,5 H y
0 72%0s
35 -05 |
— 0l
I HE— ;
= =
27 2 L_v
28 I = ‘
D Axe @ 30 cylindrique a clavette DIN 6885 D Axe @ 35 cylindrique a clavette DIN 6885
AS 8 x 7 x50 Pour M45, M50 et AS 10 x 8 x 50
q M63 uniquement. P
92:3‘5 92%5 %
\ ; \
60 -05 | 60 -05 10
[ 8 S
; i — r =
° =
28 I\_if 28 L _ v
Pression maxi 350 bar pour M50
Pression maxi 300 bar pour M63

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.



Moteurs série M M 41R - 45 - 50 - 63

» Orifices d’alimentation

L O Raccordements brides inférieures M O Raccordements brides arriéres
SAE 3/4" 6000 psi SAE 3/4" 6000 psi
— - 50,8
an A0 P &
- <
5 @17 @
O @j
= 75
7 = g1
M0 prof. 17 |
N O N 1 Raccordements brides latérales A et B D O Raccordements taraudages arriéres
ou SAE 3/4" 6000 psi

M= 6 T o
\ R

u < @F&
— I | \‘
ﬁ < M 10 prof. 17
% 17

168,2
21,7

845 /
7
7

Q O Raccordements taraudages latéraux A et B Q 1 Raccordements taraudages latéraux A et B

M33x2
prof. 18

1279

169.2
2106

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.



Moteurs série M M 80 - 90 - 108

122,7 165

20

T1:M18x1,5

N9 13,50

68

|
|
|
165
127,3

3 z T~ o180
T3: M12x1.5 3
14 u
g 23
63,20
Py
» Arbre
W Axe cannelé DIN 5480 D Axe @ 40 cylindrique a clavette DIN 6885
W40x2x30x18x9g AS 12 x 8 x 56

\
Q45

M16x2
—
\

I
@45

43
+0015
@40 +o002
M16 x 2
> ; N
|
I

36 36
37

W2 Axe cannelé DIN 5480
W35x2x30x16x9¢g Pour M 80
uniquement.
L P ?

72 -05

005

@45

M12x1,75

25
32

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.



Moteurs série M 80 - 90 -

» Orifices d’alimentation

L O Raccordements brides inférieures P O Raccordements taraudages arriéres
SAE 1" 6000 psi

M12 prof. 20

& @
N ™
BT T
&

N J
278
625 D A M 80-90 M 108

223

84
166

\
L]

o L 1] Al 2427 2433
@ %§ B| 2163 2169
c © @ c| 1464 1469
D| 1149 1154
5 E 68 66
A £l M3 M42x2
230,2 prof. 18 prof. 20
M O Raccordements brides arriéres Q O Raccordements taraudages latéraux
SAE 1" 6000 psi 57.2
278
}@ @ P
o ;dy{ @ O -
17 023 [T
i @ O
84
M12 prof. 20
D /A M80-90 | M108
F
. S Al 2427 2433
8| B| 1925 1944
c o0 _~Y cl 1464 146,9
D 95 96,6
B E 160 160
A M33x2 M42x2
251 F prof. 18 prof. 20
I\ O N 1 Raccordements brides latérales Q 1 Raccordements taraudages latéraux
ou SAE 1" 6000 psi

© | o

160

© o

|
[
148,1

M33x2 prof. 18

1944

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.



Moteurs série M

M 108 R -

125

40" 152,1 190
87.50 1414
3650 2 T1:M18x1,5
g T A s
@200
10
22,50
T3: M14x1,5
P ¢
> Arbre
VV Axe cannelé DIN 5480 D 1 Axe @ 45 cylindrique a clavette DIN 6885
W45x2x30x21x9¢g AS 14 x 9 x 63 P
H 120 135 %
i \
% 05 | 80 -05 | 14
50 -05 | ‘ I
77 | X
36 oz L$, K v
40 ‘

Axe cannelé DIN 5480
W40x2x30x18x9¢g

P
8505

45 05 P

W

28 V

36

M12x1,75

Pression maxi 350 bar pour M 125.

D

AS 12 x 8 x 56

120

Axe @ 40 cylindrique a clavette DIN 6885

g

80

0
-05

S

+0,018
+0,002

43
12x1,75

@40

@55

‘ 28

Pour M 108 R uniquement.

<

12

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.




Moteurs série M

» Orifices d’alimentation

M 108 R -

125

Raccordements brides inférieures
SAE 1%” 6000 psi 318

L0

Raccordements brides inférieures
SAE 1%” 6000 psi 318

L0

M 108 R Sﬁo S M 125 %O" Xl
AN ~ 8
® |3 ®9

2 o AR M14 prof. 19 8 3 M14 prof.19
T\ o \G}/@‘
~ \@\ — E
M loNo} 230 D D
209,5
2435 2458
M O Raccordements brides arrieres o M Raccordements brides arriéres
SAE 1%” 6000 psi SAE 1%” 6000 psi
M 108 R B gt M 125 -
: I 66,7 M14 prof. 19
5 O M O
@/® @ @ @
I
99 o3t ] 231

[
u

155

2282

259,2

120,2
156,9

2308
2615

Raccordements brides latérales
SAE 1%” 6000 psi

NO..N

H |
I

158

M14 prof. 19

205,3

263

Raccordements brides latérales
SAE 1%” 6000 psi

0N

159,9

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.




Moteurs série M M 160 - 180

40'% 176 1?804
37,25 109,60 '

10 217,50 8 950
P
T1:M22x15

2 ' @224
) ——3 N - |
g 9 g
w1 Y
@24 S ‘ S —
T2:M22x1 % ﬁ
PH 72 |
» Arbre
W Axe cannelé DIN 5480 D Axe @ 50 cylindrique a clavette DIN 6885
W50x2x30x24x9g AS 14 x9x 70
P
y H 130 “bs %
95 -05 |
. \ 90 -0

+0.018

M16x2

M16x2
|
|
|
|
760
53,5
@50 +0002

W Axe cannelé DIN 5480
W40x2x30x18x9¢g

M 162
]
|
|
@Tﬁ
260

40

f— 0

36

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.



Moteurs série M

» Orifices d’alimentation

L O Raccordements brides inférieures
SAE 1%" 6000 psi

o3 3180

N

5

199

99
O O

&

M14 prof. 19

4
O
O

146,1
170

M 160

- 180

IVI 0 Raccordements brides arriéres
SAE 1%" 6000 psi

M14 prof. 19

f]:@ 3|0 0
- e oo To)
= w/ ;;f ety
El
x 66,70
%A s

253

290

NO.N1

Raccordements brides latérales
SAE 17%" 6000 psi

200

M14 prof. 19

238

107,7

170

232

295

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm.




Moteurs série MA

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DES MOTEURS DE LA SERIE MA (SAE)

N m\gi?rssle m\gi?;s;e Q maximal ‘Couple . m,i?;g?: Pl ) R
Lo Sl en continu intermittente absorbé a3551(§J (t))aprm ;h:g(;g;; ccfr?t?nptj)?gg:ste
400 bar
ol o v e L e e o ]
MA 10 062 102 8000 8800 21,6 0,0082 0,16 72,9 5800/6525 400/450 14,3
MA 12 073 120 8000 8800 254 9% 00097 0,19 49 67 85,7 64 5800/6525 400/450 14,3 6,5
MA 16 099 162 8000 8800 342 130 00131 026 67 90 115,9 86,4  5800/6525 400/450 14,3 65
MA 18 1,10 18,0 8000 8800 38,0 144 00145 029 74 100 128,7 9 5800/6525 400/450 14,3 6,5
MA 25 152 249 6300 6900 414 157 0,0201 040 102 139 140,1 104,5 5800/6525 400/450 25 11,5
MA 32 1,96 321 6300 6900 53,4 202 0,0259 051 132 179 180,7 1348 5800/6525 400/450 25 11,5
MA 41 2,51 411 5600 6200 60,8 230 10,0331 065 169 229 2056 1534 5800/6525 400/450 25 11,5
MA 45 2,77 454 5000 5500 60,0 227 10,0366 0,72 187 253 2028  151,3 5800/6525 400/450 40 18
MA 50 307 503 5000 5500 66,4 252 0,0405 080 207 280 2247 1676 5800/6525 400/450 40 18
MA 63 384 630 5000 5500 83,2 315 10,0508 1,00 259 351 281,5 210  5800/6525 400/450 40 18
MA 80 4,91 80,4 4500 5000 95,6 362 10,0648 128 330 448 3233 2412 5800/6525 400/450 51 23
MA 90 549 90,0 4500 5000 107,0 405 0,0725 143 370 501 361,9 270  5800/6525 400/450 51 23
MA 108 6,61 1083 4000 4400 1144 433 00877 1,72 445 603 3873 2888 5800/6525 400/450 51 23
MA108R (2) 661 1083 3400 4500 97,3 368 10,0877 1,72 445 603 3292 2455 5800/6525 400/450 77 35
MA 125 765 1254 3400 4500 1126 426 0,010 2,00 515 699 381 2842 5800/6525 400/450 77 35
MA 160 9,76  160,0 3600 4000 1522 576 0,289 255 657 891 5147 384  5800/6525 400/450 107 485
MA 180 11,02 180,6 3600 4000 1718 650 10,1455 2,87 742 1006 581 4334  5800/6525 400/450 107 48,5
MA 250 15,27 250,2 2700 3000 1785 676 02025 398 1028 1394 6039 4504 5800/6525 400/450 1495 67,8

(1) Pour des vitesses supérieures, nous consulter.
(2) Le moteur MA108 R est un moteur de 108 cm¥/tr, dans I'encombrement du MA125.



Moteurs série MA

» Contraintes admissibles sur I’arbre des moteurs de la série MA (SAE)

Type de moteur
Ibf 528 629 742 899 1349 1461 1574 1461 1686 2023 2360 2473 2585 2810 3260 4047 4496 4946

Fr
N 2350 2800 3300 4000 6000 6500 7000 6500 7500 9000 10500 11000 11500 12500 14500 18000 20000 22000

bffpsi 019 023 031 031 042 047 062 062 062 078 093 104 124 124 133 132 147 233
Fa Npsi 083 103 138 138 1.8 207 276 276 276 345 414 462 552 552 593 586 655 1035
(Nbary* (12 (15) (200 (20 (27) (30) (40) (40) (40) ~(80) ~(60) ~(67) ~ (80) ~(80) ~ (86)  (85)  (95)  (150)

Fr : force radiale prise a mi-longueur de l'arbre.
Fa : force axiale qui tend a faire rentrer I'arbre du moteur.

* pression différentielle entre A et B.
Pour des forces différentes, consulter notre Service Technique.

7
-2




Configurateur moteurs série MA

Pour définir la référence de votre moteur, complétez les paramétres ci-contre 02, 03, 04,

mmm- 05, 07, 08, 09 et 10 en fonction des options souhaitées (se référer au tableau ci-dessous).

Moteur

ot | 7Y

Cylindrée

o 2]l e et as [ 50l es a0 e |08 R 25 | re0 [1e0 ] 250 |

Flasque de montage

SAE B 2 trous

SAE C 4 trous SAE D 4 trous

13T 15T
16/32DP | 16/32DP | 16/32 DP | 16/32DP | 12/24DP | 12/24DP | 12/24DP | 12/24DP | 12/24DP | 12/24DP | 12/24DP | 12/24DP | 12/24DP | 8M6DP | 8M6DP | 816DP | 816DP | 8/16 DP $1

Cannelé SAE J498b | - - - - - - - - = S PRCANS AN - - - - el | s2
AT 21T

- - B - - B - - B - 1632DP | 16/32DP - - B - - B S3

DIN 6885 - - - - - - - - - - - - - - - | o50mm | @50mm | - D1

o1 o1 o1 or | o1 | e | o1 | ere | erw | o1 | et | et = o134 | o134 - - 22 K1
Aclavette SAE J744

Inférieure
L Arriére 0 — - — - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° MO
@ 0 = - = - ° ° ° ° ° ° ° ° = ° ° ° ° ° NO

Latérale

1 - - = - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N1

. 0| e ° ° ° ° ) ° - - - - - - - - - - - | Qo
S | Latéral
® 1 - - - - ° ° ° - - - - - - - - - - - | Q1
s ;

Arriére 0| e ° ° ° ° ° ° ° = - = - - - - _ _ _ PO

0 = Sans adaptation valve

Drainage T1 et T2 1 = Compatible avec valve de balayage

ey 2 ol2l2]2/2 o 2]2l2]2/2]ol2]2]2]2] 2 U2
Adaptation capteur de vitesse

Oui ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1

07

NOn [ ] L] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ [ ] [ ] [ ] 0

Capteur de vitesse

1 signal fréquence ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1
1 signal avec connecteur ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1P
2 signaux avec connecteur o ° ° ° ) ° ° o ] ° [} [ ] ° L] (] ° o L] 2P
Non ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0

Valves de balayage

Sans o o ° ° o ° o o ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° sV
4,25 l/min* - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° — | vBo4
09 § 10 l/min* - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | VB10
14 I/min* - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | VB4

Option basse température

Oui (NBR) - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N

Non (FKM) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° F

Légende:
o Modéle existant

o Sur demande
— Non disponible *(Ap = 25 bar)



Moteurs

série MA

MA 10 -

12

266 (93 6.85 (174)
186 (93) | 5.75 (146)
0.31(7,90) | 0.55 (14) T1:9/16"-18UNF-2B
g s 20,55 (14)
S 8 —
= = :
S = J €
8. ™ <
<
[S]
&
S
T 2
o
1.77 (44,95)
0.38 (9,65)
P T2: 9/16-18UNF-2B
—d 6.53 (166)
» Arbre

5/16"-18UNC-2B

S 1 Axe cannelé 13T 16/32DP 7/8"

1,63 (41,40)

| 078(20)
p—

—
=
0.74 (19)
1.32(33,3)

|
60 |

\
8

|
| o1
[

K 1 Axe cylindrique a clavette @ 1"

5/16"-18UNC-2B

| 1.26 (32)

1,106 0005(28,09)

21.00°50% (25.4)

P
1.81 (46) ﬁ

0.25 255" (6,35)

==

= |

L O118(0) |

&

» Orifices d’alimentation

Q 0 Raccordements taraudages latéraux A et B

1

I=

5.7 (133,9)

2.29 (58,04)

prof. 0.59 (15)

7/8"-14UNF-2B

7/8"-14UNF-2B
prof. 0.59 (15)

1.34 (34

6.06 (154)

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).




Moteurs série MA

451 (114,55)
478 (1215)
031 (790) 079 (20) T1 : 3/4"-16UNF-28
|
1]
@0.55 (14,30)
_ 2638 (162)
g —
8 J 5
220 (56)
050 (12,70)
T2 : 3/4"-16UNF-2B
P
7.59 (192,8) 5.75(146)
» Arbre
S Axe cannelé 14T 12/24DP 1%" K 1 Axe cylindrique a clavette @ 17"
@ | P
, 2,201 [55,9] | 22(559) ﬁ
% |
=z ‘ 157 (40) ‘ 0.3125 00 (7,94)
T 1,378 [35 :
o ‘—U—ﬂ -
= g 8
— = - 8|8 rZZ/Q i |
«
0,984 [25]
0.86 (22)
1.89 (48,
1,890 [48] ) !

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).



Moteurs série MA

» Orifices d’alimentation

N 0 N 1 Raccordements brides latérales A et B
ou SAE 1/2" 6000 psi

N
5/16™18UNC-28
i i prof 0.71 (18)
[ ==
r 1.59 (40.5) 159 (40,5)

1.61(295)
< 2.32(59)
472 (120) %

5/16"-18UNC-2B
prof. 0.71(18)

M O Raccordements brides arrieres A et B
SAE 1/2" 6000 psi

2043 (11)

o\, olo

0.71(182)

—B

2043 (11)

6.41(163) ]
6.21(158) 76 (193)
P O Raccordements Q O Raccordements
taraudages arrieres Aet B taraudages latéraux

. N2

s
\
|

% ’ i i
. 1.61(295) 472 (120)
( 2.32(59)
=

s 5

S =

L] § 8

L <
1%16"-12UN-2B
T prof. 0.79 (20)

6.41(163)
7.6 (193) 6.26 (159)
7.6 (193)

Q Raccordements
taraudages latéraux

?E AN @%
e, ©
[ /\4%\& 2 472 (120)
/ 1'16"-12UN-2B
~ prof. 0.75 (19)

6.18 (157,1)
8.72(2214)

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).



Moteurs série MA

4.51(114,55)
‘ 478 (1215) %N
T1: 3/4"-16UNF-2B
KT N ) ﬁ [ N
20.56 (14,30) . .
. —_— 26.38 (162)
_ I : | 5 5
S 7 7T AN 8l g
/ oy s
- : < RSz Nl e
= : \ N=? /) ¥
B
0.50 (12,70)
T2 :3/4"-16UNF-2B
7.84 (199) 5.75 (146)
P4
> Arbre
S 1 Axe cannelé 14T 12/24DP 1%" K 1 Axe cylindrique a clavette @ 1%"
2.2(55,9) 4 P
13865) 22(559) ﬂ
@ 38(35 [ — ‘
S ‘ \ 1.57 (40) \ 0.3125 200°(7,94)
= \
5 Y T
= ’ N 5 € g
e 5155 2 T =
S RIENS J‘% s \
7,
/ 0.86 (22)
0.86 (22) 1.89 (48)
N A
1.89 (48) \
|

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).



Moteurs série M

» Orifices d’alimentation

A

- 41

Raccordements brides inférieures
SAE 1/2" 6000 psi

LO

MO

Brides arriéres
SAE 1/2" 6000 psi

N O N 1 Raccordements brides latérales A et B
ou SAE 1/2" 6000 psi

O O

4.72(120)

280 (712)

6.45(163,8)

5/16"-18UNC-2B

prof. 0.71 (18)

P

5/16™18UNC-28 232159
prof. 0.71 (18) 161208 e 2.32 (59)
Sle 5/16"-18UNC-2B
ey @ -6 @ — prof. 0.71 (18) . . .
LD L D EP &
@/ e T 9/34 S ? R I
2043 (1) 2043 (1) =&
1.59 cl=
(40,5) 1.61 ‘ 1.59 (40,5)
% < (295) "
6.64 (168,5)
7.84 (199,1) 6‘53(17621(1991)
Raccordement

taraudages arriéres

15"-12UN-2B

prof. 0.79 (20)

j©
)

N

2
o

2.32 (59)

297 (75.6)

442 (112)

6.53 (169)

7.84(199.1)

Q Raccordements
taraudages latéraux A et B

4.72(120)

I

)
2.85(72,3)

/ ,

442 (112)

6.50 (165,1)

7.84(199,1)

L 1%16"-12UN-2B

Prof. 0.79 (20)

Q

Raccordements
taraudages latéraux A et B

©
©
m

/

©

O

472 (120)

6.43(163,2)

8.96 (227,5)

1'"-12UN-2B
prof. 0.75 (19)

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en

inches (mm).




Moteurs série MA

55(139,7)

0.31(7,90)

0.79 (20)

(127)

+0.000
-0.001
\
17

T1:3/4"-16UNF-2B

2.32 (59)

25.00
I
e

0.50 (12,70)

P

8.79 (223)

4.96 (126)

451 (114,55)
5.75 (146)
45° 45°
/4 2056 (14,30)
P — — ~
o o
‘ o e
re) w
<
\ %/ 26.38 (162)

2.2(559)

K 1 Axe cylindrique & clavette @ 1%"

Pﬁ

157 (40) ‘

» Arbre
S 1 Axe cannelé 14T 12/24DP 1"
P
2.2(55.9) 4
8 1.358 (34.5) |
o
s
e
1.1(28) S
189 (48)
|

(3175

+0.000
-0.002

7/16"-14UNC-2B

21.25

+0.001

0.3125 -00 (7,94)

)

2157 |40)

1.10(28)

1.89 (48)

N

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).




Moteurs série MA

MA 45 - 5

0 -

» Orifices d’alimentation

Raccordements brides inférieures
SAE 3/4" 6000 psi

LO

2(50,8)

MO

Brides arriéres
SAE 3/4" 6000 psi

3/8"-16UNC-2B

20.66 (17)

prof. 0.79 (20)

Py % 9 @
© | ©

: LCI
g S D =
3B-16UNC28 & . s
prof. 0.79 (20) = /‘ o | & & Sg
] [ 2(508 2508
N (; 74;) | - — (50.8) 147 (37.5)
295 (75) 250
g
~
782 (198,7) 7.75 (197)
88 (2235)

N O N 1 Raccordements brides latérales A et B
ou SAE 3/4" 6000 psi

5.34 (136)

3/8"16UNC-28
prof, 0.79 (20)

5.08 (129)

2066 (17)

7.44 (189)

9.16 (232.7)

1%1"-12UN-2B

prof. 0.79 (20)

P O Raccordement taraudages arrieres

©

9

S

~(ENED)
R

D

0

147 (37,5)

2,95 (75)

7.75 (197)

Pour MA 45
uniquement.

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).




Moteurs série MA 90 - 108

4.51(114,55)

565 (1435) 5.75 (146)

T1:7/8"-14UNF-2B o
031(790) 079 (20) 26.38 (162) 5 450

267 (68)

451 (114,55)

575 (146)
T
S—

@500 3% (127)

T \ % § 4 x@0.56 (14,30)
3.31(84) [ﬁ \\/y
PH 2. 76 140NE 28
9.71(247)
» Arbre
S Axe cannelé 14T 12/24DP 17" S Axe cannelé 17T 12/24DP 17"
22(559) Q‘ 244 (61,9) Pﬂ‘
§ 130 (33) ‘ — © 1.57 (40) | -
sl .
| - g Ry _
| g s B £
Z Zi S
11(28) L L % Pour MA8O et
189 (48) ‘ N 7 MA90 uniquement.
1.1(28) (N |
Pression maxi 400 bar 5800 psi pour MA 80/90 213 (54) \
Pression maxi 350 bar 5075 psi pour MA108 ‘
S Axe cannelé 21T 16/32DP 1%" Pour MASO et K 1 Axe cylindrique a clavette @ 17"
MA90 uniquement.
244 (61,9) P% oo
@ 22[559] | i 18948) i I 0.3780 00 (9,52)
o 1
3| |_1:319[335] |
) | B = S !
| | 2 HEHRD 5 7/
1 @f% :
.I::%
1,102 [28] 110 (28) -
213 (54) |
1,890 [48]
K2 Axe cylindrique a clavette @ 1 1/4” pour MA108
uniquement.
2 2.2 (55.9) EH
é 1,10 (28)
012 (3) \ 16 (39.9) 0,31 (7,94)
1,89 (48)

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).



- 90 - 108

Moteurs série MA MA 80

» Orifices d’alimentation

L 0 Raccordements brides inférieures M O Raccordements brides arriéres
SAE 1" 6000 psi SAE 1" 6000 psi 2090 (23)
225 (57,2)
3.30 (84)
= ) 0090 (23) E*@*ﬂ% @%\ @‘|
2 5 D @
ool é @ s R T P19 ?]
i T prof. 0.
e & ole Ve sl | | | 2ofema ]
\ 116542
L 3.30 (84)
| 7/16"-14UNC-2B
prof. 0.78 (20)

e

3.90 (99)
5.35(136)

456 (116)

535 (136)
N

8.59 (218)
9.71 (247)

869 (220,7)
9.8 (251)

N O N Raccordements brides latérales A et B
ou SAE 1" 6000 psi

L |Q )

6.30 (160)

3.80 (96,6)

20.90 (23)

8.47 (215)
10.16 (265,7)

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).



Moteurs série MA MA 108 R - 125

787 (200)
610 (154,90) 6.36 (161,6)
031 (7.00) 452 (114,90) S e
0.98 (24,90 . -
28250 T1: 7/8"14UNF-28 P B
j 0.1 (2060) T
| - , \QQ
[Te)
8 9.0 (22860) o [ Is
2 ” N
3 ! a g
= =
2l il 12§
88 r T 3
9;3 —— 8 E
S ©
S 3 \ :
2 L
N
-
N
050 (12,70)
370 94,10)
—
» Arbre

S 1 Axe cannelé 13T 8/16DP 134"

H
2,94 (74.6)

205 (52)

5/8"-11UNC-28
4

2216 (55)

SLLE

1.30 (33)

2.63 (66.70)

K 1 Axe cylindrique a clavette @ 1%"
P
294 (74,6) *ﬁ
a
L

04375 oo
213 (54) 14375 00 (11,1125)

o0z (44,45)

1.941 0005 (49,31)

2175 500
5/8"11UNC-28
T
2.1655)

130 (33)

2,63 (66,70)

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).



Moteurs série MA MA 108 R - 125

» Orifices d’alimentation

LO Raccordements brides inférieures M O Raccordements brides arriéres
SAE 1%" 6000 psi SAE 1%" 6000 psi
MA 108R | MA 125
A | 10.66 (270,9) | 10.75(273,2) 2121 31)
B| 933(2369) | 942(2392) 263 (66,70)
C| 576(146,3) | 5.84(148,2) 3.90(99) _
D| 464(117,8) | 471(119,7) §

1.25(31,80)

N e e s
o, qlo 87 ® E

1/2"-13UNC-2B *
prof. 0.75 (19)

2.63|(66,70)

3.90 (99)

4.72(120)

6.18 (156,9)

10.15 (258)

11.37 (288,9)

N QN 1 she 57 s000 por-

MA108R | MA125

1135 (288,4) | 1152 (292.7)
9.16(2327) | 9.25(235)
6.14(156) | 6.30(159,9)
389(98,9) | 3.97(1008) _

OO0 |wm| >

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).



Moteurs série MA MA 160 - 180

7.87 (200)
9.19 (208,1) 6.36 (161,6)
0.31(7,9) o 95°
0.98 (25 [\
(25) g
T1:7/8"-14UNF-2B @0.83(21)
[¢) o
— o @9.00 (228,60)
:3; ————— 1 _ K g g
c§ ——— AN B §
Z & .
050 (12,70)
P 3.97 (100,9) EE—
( =
» Arbre
S 1 Axe cannelé 13T 8/16DP 1%"
P
2.95 (74,9) 4
Q 2.15 (54,5) -
3 | T
5
= g N
g
s
KT
047 (12) 1 1
1.42 (36)
2.64 (67)
D Axe cylindrique a clavette @ 50 mm DIN 6885 P
AS 14 x 9 x 70 mm . —
+0.0 +0.0
276 (70) ‘ DL (o9
| |
Vg ) 3 N
2 -
(S
047 (12) L1
1.42 (36)
354 (90)

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).



Moteurs série MA

» Orifices d’alimentation

MA 160 - 180

L O Raccordements brides inférieures
SAE 1%" 6000 psi

MO

Brides arrieres
SAE 1%" 6000 psi

263 (66.70) ‘ 7.64.(194) ~
_ 3.90 (99) i
g 91.25(32) w
8 g @ D D @
© T @ @ /] @ a| - Jig}i
—(H) e 0 00 Ve
I s |
‘ 263/(66.70) |
21.25(32) ‘
— 1/2"13UNC-28 ] 390 (99)
[] prof. 0.75 (19) H
KA = o4 &
S o
11.06 (281) 11.22 (285)
12,68 (322) 26762
N 0 N 1 Brides atérales A et B
ou SAE 1%" 6000 psi
787 (200)

1/2"-13UNC-2B
prof. 0.75 (19)
0,"19.9
,@0/ _
3
2 5
Q) g
m s
O] 8
y ©
S
o x \éo/
(S
NS
4
1.25 (32
10.6 (270) 9125(32)
12.87 (327)

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).

<
=
=
T
‘0
(7]




Moteurs série MA

[0,63 822 [13,88]
15,90 G5 3525

Drain 7/8"-14UNF

S
o
5
< [1.42]
® 36
w0
'S5
— ©.&
Drain 9/16"-18UNF
Drain 7/8"-14UNF
Flasque SAE E Flasque SAE D
[10,31] [7.87]
262 200
[8,84] 6,36
2245 [0,8178%%] [161,(;
20,60 53
SAE-E flange
—_ Tl g8
PN I ISR
S8 <S8 -
6,50 £1cc]
165,10 5es

[0,81 1%6%%]

20,60 4%

SAE-D flange

> Arbre
S 1 Axe cannelé 15 T 8/16 DP 2" S 2 Axe cannelé 13T 8/16DP 1%" K Axe cylindrique a clavette @ 2”
(3,13 o0m) [0,3138%]
263 o] 031 567] [263 0] [03135%] 79,40 om
66,70 1020 85% 66,70 s020 85%

0,
8 ow

—'<
o~ N
2 8
(2,05 20020] (2,05 2000]
52 0,50 52 0,50

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).




Moteurs série MA MA 250 45
I

» Orifices d’alimentation

LO Raccordements brides inférieures
SAE 1%" 6000 psi

MO

Raccordements brides arriéres
SAE 1%" 6000 psi

N QN 1 she 57 s000 por-

1/2"-13UNC-2B

Profondeur utile 19 [0,74]

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en inches (mm).



Moteurs série MSI

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DES MOTEURS DE LA SERIE MSI

Vitesse Vitesse ; Pression maximale
Cylindrée maximale maximale Qv ] Clevls supportable
Type de moteur 9 . ; . absorbé a 350 bar . ;
(cmd/tr) en continu (1) intermittente (1) (Imn) : (N.m) continu / pointe
(tr/mn) (tr/mn) ’ (bar)
MSI 28 21,7 6300 6900 175 0,44 154 400 / 450 11,5
MSI 32 32,1 6300 6900 202 0,51 179 400 / 450 11,5
MSI 41 411 5600 6200 230 0,65 229 400/ 450 1,5
MSI 45 454 5000 5500 227 0,72 253 400/ 450 17
MSI 50 50,3 5000 5500 252 0,80 280 400/ 450 19
MSI 63 63,3 5000 5500 315 1,00 351 400/ 450 19
MSI 80 80,4 4500 5000 362 1,28 448 400/ 450 26
MSI 90 90 4500 5000 405 1,43 501 400 / 450 26
MSI 108 108,3 4000 4400 433 1,72 603 400 / 450 26
MSI 108 R (2) 108,3 3400 4500 368 1,72 603 400/ 450 33
MSI 125 125,3 3400 4500 426 2,00 699 400/ 450 33
MSI 160 160,3 3600 4000 576 2,55 891 400/ 450 453
MSI 180 180,3 3600 4000 650 2,87 1006 400/ 450 453

(1) Pour des vitesses supérieures, nous consulter.
(2) Le moteur MSI 108 R est un moteur de 108 cm?/tr, dans I'encombrement du 125 cm?/tr.

» Efforts admissibles sur I’arbre des moteurs de la série MSI

Type de 108R
moteur

6200 6500 7000 6500 7500 9000 10500 11000 11500 12500 14500 18000 20000
Fa N/bar * 28 30 40 40 40 50 60 67 80 80 86 85 95

Fr : force radiale prise & mi-longueur de l'arbre.
Fa : force axiale qui tend a faire rentrer I'arbre du moteur.

* pression différentielle entre A et B.
Pour des forces différentes, consulter notre Service Technique.




Configurateur moteurs série MSI

MS| . SP Pour définir la référence de votre moteur, complétez les parametres ci-contre 02, 04, 05,

mmm 07, 08, 09 et 10 en fonction des options souhaitées (se référer au tableau ci-dessous).

Moteur

(il Moteur semi-intégré m

Cylindrée

g a v i 6w o w0 e e w0 @

Flasque de montage

03 2 trous 1SO 3019-2 B

Arbre
W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | W40 | W40 | W40 | W45 | W45 | W50 | W50 | W1
DIN 5480 cannelé
04 W25 W25 - W35 W35 W35 W35 W35 - W40 W40 W45 W45 | W2
@30 @30 @30 @30 @30 @30 @40 | @40 | @40 @45 @45 | @50 | @50 D1
DIN 6885 a clavette
@25 @25 - @35 @35 @35 - - - @40 - - - D2
Orifices d’alimentation A et B
Inférieure 0 ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° LO
3 Arriére 0 ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° MO
@ 0 ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° NO
Latérale
05 1 ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N1
@ 1] ° ° ° ° ° ° ° ° ° - - - - Qo
T | Latéral
© 1 ° ° ° ° ° ° ° ° ° - - - - Q1
iy
Arriére 0 ° ° ° ° ° ° ° ° ° - - - - PO

0 = Sans adaptation valve
Drainage T1 et T2 1= Compatible avec valve de balayage

- IR RN RN NN

Adaptation capteur de vitesse

Oui ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° °

07

NOn [ ] L] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] L] (] [ [ L] [ ] 0

Capteur de vitesse

1 signal fréquence ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1
1 signal avec connecteur ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1P
08 2 signaux avec connecteur ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 2P
Non ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0
Valves
Sans ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° SV
4,25 |/min* ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° VB04
09 § 10 I/min* ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° VB10
14 |/min* ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° VB14

Option basse température

Oui (NBR) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° °

Non (FKM) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° F

Légende:
o Modéle existant

- Non disponible

*(Ap = 25 bar)



48 Moteurs série MSI MSI 28 - 32 - 41
—

1215 188

39 160

)_\_
- T1:M16x1,5

41

@135 h6
=
@l94
I
21105

184,8

12,3

» Arbre
W Axe cannelé DIN 5480 W Axe cannelé DIN 5480
W30x2x30x14x9g P W35x2x30x16x9¢g
1241 103 131,803
» 209 - Pour MSI28 et =08 ‘
2. gs MSI32 uniquement. 427
. 2 3 B 19
‘ <
: -
7o) [o'e) —
° =
= 4 — 8 / o
= S N =
S
v )
- 2z - 28 )
D Axe @30 a clavette DIN 6885 D Axe @25 a clavette DIN 6885 Pour MSI28 et
A8 x7x40 @j A8 x7x40 MSI32 uniquement.
1388 B
48 40 138,8 ‘6%
e I
— 48 40 8
=g ]
- o | 1 L]
“l 8 I 2 28
S 3: J S w| 5% : @@‘
==k B\,
22
pu g
- 497 s - 19
E ‘i 49,7 0,15
= 2

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].



Moteurs série MSI

» Orifices d’alimentation

MSI 28 - 32

LO

Raccordements brides inférieures 40° A et B
SAE 1/2" 6000 psi

Raccordement brides arrieres
SAE 1/2” 6000 psi

MO

M8 prof. 15 M8 x 1,25 - 6H
) Tl o
S &
L g | &
N ( R
2 2
N @ ¢
B b £z
] N ) o o1 |7 AR Ty,
L 8 (03 il = &e
i 182
4
[3,5967] A
914 714 h
1116 [41';?@

Q0 Q

Raccordement taraudages latéraux

N Oou N 4 Raccordement brides latérales
M27 x 2 SAE 1/2” 6000 psi
[3,3555 | [3.4007 ]
852 864
= E;: Q)
NP o @ [0433 ]
| ©:®E‘ S D11
T o \U M27 x 2 - 6H S
profondeur utile 16 [0,630] M8 x 1,25 - 6H o Q@@@
rof. 15 Lo B
C AL AN
AN
P Raccordement taraudages arriéres
M27 x 2
e M27 x2-6H
profondeur utile 16 [0,630] \
© 23
] 6
SO D
AN
(4,0039 ]
101,7

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].




50 Moteurs série MSI MSI 45 - 50 - 63

]
142 235
56
(1 J T1:M18x1,5
.ﬁ
. : 1 4
J \\\\,{ ( b
15 i y
925 0% N
P ¢
» Arbre
W Axe cannelé DIN 5480 W2 Axe cannelé DIN 5480
W30x2x30x14x9g P | W35x2x30x16x9g P
1275 03 1325 05 |
35")0'5 40 -8‘50 | |
28 » - 28 |
[ =
o — g £ e
= ol (o]
i 2
27 - ) 2 _\_4
D Axe @30 a clavette DIN 6885 D Axe @25 a clavette DIN 6885
A8x7x50 A10x8 x50
1522 8 ‘ 1522 1% !
5_| 50 8 S - 50 ‘ 10
== = - o —
7= 1 ()
= I =2 T\
28 %
E 597 s & 507
= S

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].



Moteurs série MSI MSI 45 - 50 - 63 B
I

» Orifices d’alimentation

L O Raccordements brides inférieures 40° A et B M O Raccordement brides arriéres
SAE 3/4” 6000 psi SAE 3/4” 6000 psi

T~ 1
] /@r &
M10 prof.17 R
JI g7 |~V

75
147

50,8
)
Poo

QOou Q1 Raccordement taraudages latéraux N Oou N 1 Raccordement brides latérales
M33 x 2 - SAE 3/4” 6000 psi 4

P Raccordement taraudages arriéres
M33 x 2 ly

[4,9922]
126.8

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].



Moteurs série MSI

152 260
634 224
T1: M18x1.5 S
— N Y §
8 8 8 % 4
s © e N
15 IJ
1105°32)
PH
» Arbre
W 1 Axe cannelé DIN 5480 W Axe cannelé DIN 5480 Pour MSI80
W40x2x30x18x9g W35x2x30x16x9g et MSI90
» P N P | uniquement.
1555 ~03 150,5 -0
45-8,5 40-(350
36 25
F_ -~ .
N VE%

|
\
@45
M12x 1,75
|
k\/
|
@45

M16 x 2
||
\

i

L 2 W ¥ Pression maxi :
3 350 bar pour MSI 90.

D Axe @40 a clavette DIN 6885
A12x8x56

z 1802 % E
P 69.7
e
= 33 ‘
— el
g g b
S
| |
68 56

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].



Moteurs série MSI MSI 80 - 90 - 108

» Orifices d’alimentation

L O Raccordements brides inférieures 40° A et B M O Raccordement brides arrieres
SAE 1" 6000 psi SAE 17 6000 psi
— [17] 0199
o /@ & 0572
| ), M12 prof. 20 /\@ [ @ @ -
@23 5
@ @ \ ”8 Eg
& & i NP &
A\
2 8 SO
I 50 0| %

/O
>

@
@
&

N Oou N Raccordement brides latérales
SAE 17 6000 psi

O
$$
B

MSI 80-90 MSI 108 @
A 164,5 165,1 =
B 1143 1162
C 1464 1469
D 95 96,6
E 160 160
F| M3 M42x2
A prof.18 prof. 20

P Raccordement taraudages arriéres

] o
o

[]msSI8o60 | MsSi108

© Al 1645 165.1
B| 1381 138,7

AN C| 1464 1469

D| 1149 1154

B [E[ 68 66

F M33x2 Md2x2

A prof.18 prof. 20

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].



Moteurs série MSI

MSI

161

i

T1:M18x1,5

| S
‘ g
‘ ©
" \ B
s 3 g
N— S =
\
|
| P
| I
y ;
J ‘ g
15
122,80 020
P ¢
» Arbre

W Axe cannelé DIN 5480

W45x2x30x21x9g P
172,8 103

W Axe cannelé DIN 5480

W40 X2X30X18X9g Ny P
167,8-019

- V‘ ‘
50 -8‘5 45-8‘50 _
- 36 - T &, M 1~ &
5‘1 T
i —
= =
)
. 40 | L. . 36 Ll v
| Pression maxi 350 bar.
D Axe @45 a clavette DIN 6885 D Axe @40 a clavette DIN 6885
A14x9x63 A12x 8 x56
. 2028 '8 ET & 2025 '8 |
:; 80 “"2; 797
L | S [ s
L3 2 s |/ - =
J % g g 4 ¢
N |
1 L 56 \
6,25 63 14

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].




Moteurs série MS| MSI 108 R B
I

» Orifices d’alimentation

Raccordements brides inférieures 40° A et B M 0 Raccordement brides arriéres
- SAE J518 1% 6000 psi SAE 17 1/4 6000 psi

[1,2520]

M14 %175 - 6H
ot 19 L
1,181 0
—030 | gv
\q\‘;t P

3
o)
]
£
=1
]
1

@

66,7

[2,6260]

[3,8976]

@ O
@ ©

118

4,64761

el :

15,7238)
1454

@
D

[4,98691
126.7

N Oou \I Raccordement brides latérales
SAE 1” 1/4 6000 psi

10
[l ,:23%0]

482
“EY

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].



56
]

Moteurs série MS| MSI 125

286

7 250
™
g 5
gk - g
S % = 5
o~
2
N
| @
I -
a )
15 s \
122882 I|.
P
» Arbre

Axe cannelé DIN 5480 Axe cannelé DIN 5480

W W

W45x2x30x21x9¢g P W40 X2X30X18X9g p
172,8 103 02 —
- “ 167,8 -09
» 50 -8,5 V} 45950
- 36 - —— 25 .
br ’\@ 75%7
I P = i=c 7 T
b 2
7 36 I
w0 L
>

Pression maxi 350 bar.

D

Axe @45 a clavette DIN 6885

A14x9x63
202,8 ‘%
S
~ 80 )
©
s % ‘7
= | o
£ 3
o S
2 M
|
| | :
6.25 63 14

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].




Moteurs série MS| MSI 125 B

» Orifices d’alimentation

L 0 Raccordements brides inférieures 40° A et B M O Raccordement brides arriéres
SAE 1”% 6000 psi [1,25201 SAE 17% 6000 psi

318
M14 x 1,75 - 6H [01,22530]
rof. 19 | 199
[1,181]\@
030 |

[1,25201
31.8

£0,6260]
15.9
I T

568)
109 1)

[4,7235]
120

[5,81431
1477

N Oou N Raccordement brides latérales
SAE 1”% 6000 psi

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].



Moteurs série MSI

160 -

180

7.00 923 (177.8°83)

8.15 (207.1)
470 (119.3) 3.66 (93) 1126 (286)
22(87) 9.84 (250
059 (15) %, 84 (250)
Zs,
N
{ﬁ N A
| [ =
= | N & <
LS g 8
HEE g =
8 s s 222 (2%)
D;&’ Axe cannelé DIN 5480 — ] Flasque ISO 3019-2, 2 trous
= W50 x 2 x 30 x 24 x 99 S| _| 3
s gs = 29.13
2l e 232)
0| ©
<
6.53 (165.9) 1.65(42)]
» Arbre

W

Axe cannelé DIN 5480
W50x2x30x24x9¢g

177,86

M16x2-6H

qu

mp_&

0588

36

44

55

W2

Axe cannelé DIN 5480
W45X2X30X21X9g

M16 x 2 - 6H

1728 ‘i

E1

L7V Ay

?588

~i>SA_A\

36

42

50

D

Axe @50 a clavette DIN 6885

A14x9x70
212,8 ‘3
ju g
5
~ 90
g
P
s 36
g8 I
33 0|
w0 o - -3
1 e :
I I |
10,25 70

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].




Moteurs série MSI

» Orifices d’alimentation

MS I

160 -

180 [
—

LO

SAE 1% 6000 psi

@
@

Raccordements brides inférieures 40° A et B

[1,2520]

Raccordement brides arriéres
SAE 177 6000 psi

[0,6260]
¥

[1,3130)
34

[5,7533]
1461

an
N

[2,6260]
66.7

[5@%292]

v QO

16,69491
1701

V61
186921

[3,68331

SAE 1”7 6000 psi

MW;&Z{BGH

/)>

Raccordement brides latérales

Les cotes sont indiquées a titre indicatif. Dimensions en mm et [inches].




Options | Accessoires

CAPTEUR DE VITESSE & INDICATEUR DU SENS DE ROTATION

Les moteurs de séries M, MA, MSI peuvent étre équipés d’un capteur de vitesse a effet «Hall», permettant de mesurer a la fois la
vitesse de rotation et le sens de rotation.
Cet accessoire nécessite de commander le moteur avec les adaptations spécifiques (voir configurateur).

] — y »Données techniques du capteur
Tension d'alimentation 8...32VDC
®l  Consommation de courant max 15 mA @ 24Vdc
; Fréquence de sortie 0 Hz...20 kHz
\‘ Type de protection IP6KIK
\~ Température d'utilisation —-40°C...+125°C
— ~ O o Longueur du cable 1500 mm
@

- A B C *
M5 133 61 86 26

M12-18 152 33 88 30
M 25 169 32 91 33

M 28 -32-35-41 174 28 91 33

M M 41R - 45 - 50 - 63 192 2 9 39
M 80 - 90 - 108 218 18 103 44

M 108R - 125 225 46 121 64

M 160 - 180 250 47 126 68

MA10-12-16- 18 162 32 87 30

MA 25 173 41 92 35

MA 32 - 41 173 41 92 35

MA MA 45 - 50 - 63 193 35 96 39
MA 80 - 90 - 108 223 30 101 44

MA 108R - 125 251 45 122 64

MA 160 - 180 282 47 126 68

MA 250 125 115 - 74

MSI 28 - 32 - 41 97 43 91 35

MSI 45 - 50 - 63 17 36 9% 39

MSI MSI 80 - 90 - 108 125 31 101 44
MSI 108 R - MSI 125 142 45 122 64

MSI 160 - MSI 180 169 50 130 68

Les moteurs adaptés a une utilisation avec un capteur de vitesse sont équipés d’une roue dentée sur le barillet.
Lorsque ce barillet tourne, il génére un signal proportionnel a la vitesse de rotation, qui est capté par le capteur.



Options | Accessoires

VALVE DE BALAYAGE

Utilisée pour créer un débit de refroidissement du moteur, cette valve est nécessaire pour les usages intensifs et favorise
la durée de vie des moteurs dans les applications fortement sollicitées.

La valve préleve une partie du fluide hydraulique sur l'orifice de retour (basse pression) et la réinjecte dans le carter moteur.
Cet apport est ensuite évacué a travers le drain du moteur.

En standard, nous proposons 3 débits de balayage (calculé pour un Ap de 25 bar):
« VB04:4,25|/min

« VB10: 10 l/min

«  VB14: 14 |/min

La valve de balayage est uniquement proposée sur les moteurs avec orifices latéraux (N1 ou Q1).

» Dimensions

X

M 25 207 116
M 28 -32-35-41 213 121 :
M 41R - 45 - 50 - 63 235 137

M M 80 - 90 - 108 265 153
M 108R 278 157
M 125 280 158
M 160 - 180 313 172
MA 25 221 116
MA 32 - 41 228 122
MA 45 -50 - 63 256 137
MA 80 - 90 - 108 286 153

MA MA 108 R 305 157
MA 125 307 159
MA 160 - 180 345 170
MA 250 3758 193,9
MSI 28 - 32 - 41 150 121
MSI 45 - 50 - 63 175 137

MSI MSI 80 - 90 - 108 187 153
MSI 108R - 125 197 158

»Schéma de principe Exemples d’autres valves sur demande (nous consulter) :

de la valve de balayage

Valve anti-cavitation Valve double limiteur

(7]
Q
0=
c
S
(7]
24
o (3]
<




62 Options | Accessoires
—

Moteur sans drain

moteur hydraulique a pistons sphériques

HYDRO LEDUC est désormais capable de fournir des moteurs hydrauliques sans drain,
unidirectionnels ou birectionnels, sur demande, en fonction
de vos applications et sous certaines conditions techniques.

AVANTAGES

Suppression des flexibles de drainage

» 2 flexibles seulement (alimentation et refoulement),
seront nécessaires au fonctionnement du moteur.

» Le moteur est drainé via la ligne retour.

Il est équipé d’un joint a Iévres haute pression.

CARACTERISTIQUES
= \/itesse de fonctionnement :

Merci de consulter notre Service Technique
avec les détails de votre application.

® Pression maximale de la ligne de retour : 25 bar

»>Schéma de principe »Schéma de principe
rotation unidirectionnelle rotation bidirectionnelle
i AT

Pour les applications bidirectionnelles

| ce moteur est également équipé d'un

‘ accumulateur intégré présent sur la culasse,

‘ pour compenser les éventuelles montées en
% J pression dans le carter du moteur

wl_ _

A B (lors des changements de sens par exemple).

Pour toute demande, afin de définir vos besoins, merci de contacter notre service clients.
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La gamme LEDUC

POMPES A PISTON
POUR CAMION

XPi/XAi

TXV

HYDRO LEDUC propose 3 gammes de
pompes a pistons parfaitement adaptées aux
applications camions, flasquables sur prise de
mouvement.

= Acylindrée fixe de 12 a 130 cm®/tr

= Acylindrée fixe, double débit,
de 2x25 & 2x75 cm’/tr

= Acylindrée variable, avec controle LS
(load sensing) de 40 a 150 cm?/tr.

POMPES MOBILES
ET INDUSTRIELLES

La gamme W est composée de pompes a
cylindrée fixe et la gamme TXVA est composée
de pompes a cylindrée variable. Ces pompes
sont capables de fonctionner a des pressions
élevées dans un minimum d’encombrement.

» Gamme W (ISO) et WA (SAE)*

= Cylindrées fixes de 5 a 180 cm®/tr
= Flasques selon ISO 3019/2 ou SAE
= Arbres selon norme DIN ou SAE

» Gamme TXVA

= Cylindrées variables jusqu’a 92 cmd/tr
= Arbres et flasques SAE

*Pour la version SAE, contactez notre Service
clients.

MOTEURS
HYDRAULIQUES

Moteur
variable
. -

Moteurs hydrauliques a pistons sphériques,
a cylindrée fixe et variable.

= Modéles de 5 a 250 cm?¥/tr
= Disponibles en version DIN et SAE

= Encylindrée fixe, version spéciale
sans drain.




ACCUMULATEURS
HYDROPNEUMATIQUES

Accumulateurs @ membrane, a vessie, a
vessico-membrane et a piston.
Capacités de 0,02 a 50 litres

= Pression de travail jusqu’a 400 bar
= Des accessoires adaptés aux besoins

des accumulateurs hydropneumatiques.
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Retrouvez tous nos catalogues sur www.hydroleduc.com

MICRO-HYDRAULIQUE

Un domaine qui bénéficie d’un savoir-faire
exceptionnel dHYDRO LEDUC :

= Micro-pompes a pistons axiaux et
radiaux a cylindrée fixe et variable

= Micro-moteurs a pistons axiaux

= Micro-groupes intégrant pompe,
moteur électrique, distributeur, con-
troles, etc.

En proposant des solutions complétes,
HYDRO LEDUC apporte des solutions
originales, fiables et parfaitement adaptées
aux environnements difficiles et aux
encombrements tres réduits.

Une équipe consacrée
exclusivement a

la recherche et au
développement permet
a HYDRO LEDUC
d’adapter ses produits
aux spécifications de ses
clients et d’en créer de
nouveaux.

Travaillant en collaboration
étroite avec les équipes

de décideurs de ses
clients, HYDRO LEDUC
optimise les propositions
correspondant aux cahiers
des charges qui lui sont
proposés et développe des
solutions sur mesure.
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